T.6 Transformationen

Es werden mitunter niitzliche Substitutionen aufgelistet, wobei
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die jeweilige WRONSKI-Determinante ist. (Fir W # 0 ist die Transformation eineindeu-
tig.)

T.6.1
z=4(b+c—a) a=y+z
y=s(c+a—0) = b=z+z
z=1(a+b—c) c=ux+y,
1 1 )
ac—l—y—i-,z:i(a—i-b—i-c)7 yz+zx+xy:—1(a+b+c) + (bc + ca + ab),
1
xyz = abc, Wzi.

Dies ist die bekannte Substitution aus Abschnitt G.1.

T.6.2
o=+ o o) (cetaytest)
y=(c+a)* — b:§<az%—y%+zi> k70,
z=(a+0b)* c_%<xi+y%_,z%),

W =2k3[(b+ ¢)(c+ a)(a+ b)]"*

T.6.3
_ (1-k)z—y—=z
r=b+c—ka a= W(kyz)
ky—z—x
y:C+(l—kb <~ b_m k’;’é{—l,Q},
_ _ _ (1-k)z—=z
z=a+b—kc c= W(kz)y

r+y+z=2-k)(a+b+c),

yz+zx +ay = (1 — 2k)(a +b+c)* + (k + 1)*(bc + ca + ab),

zyz = —k(a+b+c)* + (k+ 1)*(a + b+ ¢)(bc + ca + ab) — (k + 1)*abc,
W= —(k+1)%(k —2).

T.6.4
x = be a= /%
Y = ca <= b=,/
\ v
z=uab c = %



T.6.5
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T+y+z=vVbc+Vea+Vab,  yz+zz+ zy = Vabe (va+ Vb + ),

1
xyz = abc, W = T



